
営 業 窓 口
本社営業部 〒２１１-８５７７ ＴＥＬ ０４４-７３３-５１５１

ＴＥＬ ０２７-３２１-５５２１

ＴＥＬ ０２３８-４０-０５１０

ＴＥＬ ０５２-９１１-６２７５

ＴＥＬ ０７６-２３８-５５８８

ＴＥＬ ０６-６３８５-５３２１
ＴＥＬ ０９２-４７４-３６３１

神奈川県川崎市中原区今井南町１０-４１
北関東支店 〒３７０-０851群馬県高崎市上中居町４３-１,102

東北営業所 〒９９２-０００３山形県米沢市窪田町窪田字下前田２８５７-８

名古屋支店 〒４６２-００４４愛知県名古屋市北区元志賀町２-１０

北陸営業所 〒９２０-００６４石川県金沢市南新保町ヌ205,102

大 阪 支 店 〒５６４-００６２大阪府吹田市垂水町３-３-２３
西日本支店 〒８１２-００１３福岡県福岡市博多区博多駅東１-１１-１５,５０５

マイクロサーボモータ
Micro Ｓervo Ｍotor

'26.06-0.3-MP-SA5-001A

販 売 店

※製品をご使用になられる前に「取扱説明書」をよくお読みのうえ正しくご使用ください。
※仕様・寸法・納入形態・価格などは予告なく変更することがあります。ご了承ください。
※このカタログに掲載されていない仕様・寸法の製品については別途ご相談ください。

■ 接続例 

■ オプション品
＜ PC-ドライバ接続変換ケーブル ＞
・SA5-YKB-TSX-1000  EtherCATケーブル
・SA5-830-TSX-1000  RS485ケーブル

＜ ユーティリティ（セットアップ）ソフト ＞
・EcatMASTER

EtherCAT接続
出力 入力  or PC

入力電源

モータ
ブレーキ接続

I/F接続

エンコーダ
接続

モータ接続

SA5-YKB300接続図SA5-YKB300接続図 SA5-830ABS接続図

モータ接続

モータブレーキ接続

入力電源

エンコーダ接続

I/F接続

CAN/485接続

PC
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15D
20E
25D
25E
40D

モデル

エンコーダ

SA5-15D-0A530M3002-48V

ご注文に際して

シリーズ型式 

0A5
001
002
003
005
010

定格出力

M2
M3
C4
M5
C6

ブレーキ オイルシール
0：無
Z：有

0：無
1：有

対極数
2
5

電源電圧
24V
48V

■ ドライバ仕様抜粋

モデル
電源電圧
[V]

15D
20E
25D
25E
40D

48
48

24/48

24/48

定格電流
[A]

1.5
1.5/1.7

２.0～2.6
 

3.2/5.5

定格回転速度
[min-1]

3000
3000

3000

3000

最大回転速度
[min-1]

6000
4000

4000/6000

4000/6000

定格トルク
[N・m]

0.016
0.032～0.096

0.035～0.159

0.16/0.32

保護等級

IP50
IP50

IP50

IP54

全長
[mm]

60
69～109

51.5～114

57.5～103

寸法図

A
B

C

D

■ 寸法

MICRO SERVO MOTOR

マイクロサーボモータ
マイクロサーボは、「超小型×精密」を掛け合わせたサーボモータです。
幅広いサイズと出力を展開
サイズ：□15、□20、□25、□40
容量：5～100W

豊富なエンコーダを搭載
磁気式エンコーダ -インクリメンタルパルス2500

磁気式エンコーダ -アブソリュートシングルターン17bit

光学式エンコーダ -アブソリュートマルチターン23bit

磁気式エンコーダ -アブソリュートマルチターン17bit

光学式エンコーダ -インクリメンタルパルス4800

EtherCAT搭載ドライバと
パルス列ドライバの2種類展開

備　考記号

定格出力 

エンコーダ種類

ブレーキ

オイルシール

対極数 

電源電圧

0A5
001
002
003
005
010
M2
M3
C4
M5
C6
0
Z
0
1
2
5
24
48

15D

○
-
-
-
-
-
-
○
-
-
○
○
-
○
-
○
-
-
○

-
○
○
○
-
-
-
○
-
○
○
○
-
○
-
○
-
-
○

5W
10W(20E)　11W(25D,25E)
20W(20E)　22W(25D,25E)
30W(20E)　33W(25D,25E)

50W
100W

磁気式エンコーダ-インクリメンタルパルス2500
磁気式エンコーダ-アブソリュートシングルターン17bit
光学式エンコーダ-アブソリュートマルチターン23bit
磁気式エンコーダ-アブソリュートマルチターン17bit
光学式エンコーダ-インクリメンタルパルス4800

無
                                  有　C6はブレーキ無のみ

無
有
2P
5P
24V
48V

20E 25D 25E 40D

-
○
○
○
○
-
○
○
-
○
○
○
-
○
-
-
○
○
○

-
○
○
○
○
-
-
○
-
-
-
○
○
○
-
-
○
○
○

-
-
-
-
○
○
○
○
○
○
○
○
○
-
○
-
○
○
○

モデル

■ 寸法

※各型式、詳細仕様については、お問合せください。

■ モータ仕様抜粋

SA5-YKB300

入力電源
定格出力電流
定格容量
適応モータ

指令方式・ネットワーク
サイズ
機能仕様
寸法図

DC24-48V
10A
400W

□15～□40
Ether CAT ネットワーク対応 

121×65.5×22.7

E

SA5-830ABS

DC24-48V
20A
400W

□15～□40
パルス列（RS485) 指令
118×75.5×27.5

位置制御
F

位置制御、速度制御、トルク制御

※入力電源はモータ電圧によります。

ご注文に際して

ドライバ

SA5-YKB300-ENC-ABSS-1000
シリーズ型式 

エンコーダ種類

長さ
1.0M
3.0M

【 エンコーダケーブル 】

ドライバ

SA5-YKB300-PW-0-1000
シリーズ型式 

ブレーキ

長さ
1.0M
3.0M

【 モータケーブル 】

寸法図 F寸法図 E

寸法図B寸法図A

寸法図D寸法図C

ブレーキ無：0
ブレーキ有：Z

YKB300
830

YKB300
830

ABSS：アブソリュートシングルターン
ABSM：アブソリュートマルチターン
INC：インクリメンタル

ドライバ
シングルターン マルチターン（電池ボックス付き）ブレーキ無し ブレーキ付き

SA5-YKB300

SA5-830ABS

SA5-YKB300-ENC-ABSS-1000
SA5-YKB300-ENC-ABSS-3000
SA5-YKB300-ENC-INC-1000
SA5-YKB300-ENC-INC-3000
SA5-830-ENC-ABSS-1000
SA5-830-ENC-ABSS-3000
SA5-830-ENC-INC-1000
SA5-830-ENC-INC-3000

SA5-YKB300-ENC-ABSM-1000
SA5-YKB300-ENC-ABSM-3000

-

SA5-830-ENC-ABSM-1000
SA5-830-ENC-ABSM-3000

-

SA5-YKB300-PW-Z-1000
SA5-YKB300-PW-Z-3000

↑

↑

↑

1
3
1
3
1
3
1
3

SA5-YKB300-PW-0-1000
SA5-YKB300-PW-0-3000

↑ 

↑

↑

SA5-YKB-TSX-1000

SA5-YKB-TSX-1000

SA5-830-TSX-1000

SA5-830-TSX-1000

1

1

1

1

■ ケーブル一覧

エンコーダ

ABS

INC

ABS

INC

エンコーダケーブルモータケーブル 長さ
［ｍ］

PC接続ケーブル 長さ
［ｍ］

※エンコーダについてはアブソリュート：ABS、インクリメンタル：INCと表記。

280
+30
0

270
+30
0 23

L ±0.5

（
2）

（
2）2

 0
-0.1

20 ±0.5

φ
17
 h
7

φ
5 
h6

26

45°

2-M3×0.5 深サ6 

P.C.D.2
2

□ 20

モータコネクタ
エンコーダコネクタ

2.5
 0
-0.1

330
+30
0

310
+30
0

L ±0.516 ±0.5

φ
20
 h
7

φ
5 
h6

モータコネクタ

エンコーダコネクタ

31
.5

45°

2-M3×0.5 深サ5 P.C
.D.2
8

□ 25

380
+30
0

370
+30
0

2.5±0.5

25±0.5 L ±0.5
4

φ
30
 h
7

φ
8 
h6 15.5

9.
2

3 h8

3 
h8

オイルシール

モータコネクタ

エンコーダコネクタ

59

45°

M3×0.5 深サ5

P.C
.D.4
6

□ 40

2-φ4.3

出力軸寸法

20

45°

2-M2×0.4 深サ4 

P.C
.D.1
6

□ 15.2

1.
3

290
+30
0

280
+30
0

L ±0.5
2.5

 0
-0.2

15 ±0.5

φ
11
 h
7

φ
4 
h6

モータコネクタ
エンコーダコネクタ

121

115

3.
5

30
16

65
.5

3.
4

111

3.
7

25
.3

22
.5

78
.5

75
.5

4-φ3.2 

115

9.
6

22
.7

3.
4

3.
5

29
.3

11
.5

4.
5

3.
7

112

118


